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ASiConnect in einem Simulationssystem

Das Blockorientierte Simulationssystem BORIS des Ingenieurbiiros Dr. Kahlert in
Hamm ist ein insbesondere in der Steuer- und Regelungstechnik weit verbreitetes
Werkzeug zum Entwurf und zur Simulation von Automatisierungs- und Regelungs-
systemen. Einsatz findet es einerseits in der industriellen Forschung und Entwicklung,
andererseits aber auch im Rahmen der Ausbildung an Hochschulen und Berufs-
kollegs.

Auf Basis der ASiConnectC-DLL der Fa. ICS wurde ein ASiConnect-Treiber entwickelt,
mit dem BORIS nun an ein AS-Interface-Netzwerk angebunden werden kann. Die
Schnittstelle zu den Sensor- und Aktuator-Slaves bildet dabei der M-4 Master von
ICS, der speziell fir Ausbildungszwecke auch in einem preisglinstigen Starter-Kit
erhaltlich ist. Der ASiConnect-Treiber erlaubt das Lesen und Schreiben sowohl der
digitalen als auch der analogen Slaves. Die Konfigurierung der Slaves ist dabei in
flexibler Weise Uber einen entsprechenden Parameterdialog mdéglich. BORIS kann
somit einserseits beispielsweise zur Messdatenaufnahme, -auswertung und -weiter-
verarbeitung genutzt werden, kann aber auch fiir komplexe Steuerungs- und Rege-
lungsstrategien herangezogen werden. Das Steuerprogramm wird dabei komplett in
der komfortablen Entwicklungsumgebung von BORIS aufgebaut, getestet und an-
schlieBend im Echtzeitbetrieb gestartet. Der ASi-Master ist dann lediglich fir den
Datenaustausch zwischen BORIS und den ASi-Slaves zusténdig. Das System wird
bereits sehr erfolgreich beispielsweise im Rahmen der Fortbildung von Automa-
tisierungstechnikern am Berufsférderungswerk in Dortmund eingesetzt.

22l BORIS - ASiDemabsy

Datei Bearbeiten Systemblécke Simulation Batch-Betrieb Optimierung Code-Generisrung  Ansicht  Optionen  Hilfe
DS-d&EHEIP 4 1 ic®d&BOXLRLEREFEDLELITFZF IAILTASe 03
\: ®om « @10 ! [Echizeitals = || T4 < "% 14 | =100 < || Standard [sngedack] =
= “H
= Quellen = m
: Schrittkettensteusrung mit ASi-Master M4
BED BB 2 -
eFPGa - =
& = E m
[ Dynamik R Z% Al usER | USER] ==
e T — o | c e . . m
[ Regler T 7| ] A o [}
[ Steliglieder o
— | e —— e s
= Digital R > 5 ol D e E 5 at[al
{3 Aktion rﬁ I s | R _lpps-rr| | psrrl B | ps.rrl ” 0
# Kommunikation = I:‘
BB e 2 H - ASiConnect E
&y =bpf :
" B3r SORIS-Systemdateien Slaves to wite (Black inputs} | |
5 50RIS Superblodkdateien Ry E—— O
BORIS-User-DLL:
@ e 30000 4/ wite digital output bit 0 of slave 34 O
i bt (D) 38004 A wite digihal output bit 4 of slave 34 ]
1B.DO7 /¢ wite digital output bit 7 of slave 1B ™
SB.D0W 4 wite digital output of slave 58
158,401 /7 wite analog output 1 of slave 154 ]
154,404 4 wite analog cutput 4 of slave 154 o
O

Slaves ta read (Block outputs}

| 18.011 . Samples:

AaDle 38010 //read digital input bit 0 of shave 34
38004/ read digital input bit 4 of skave 34
1B.D07 / read digital output bit 7 of slave 18
S0 / read digitalinput of slave B8
154411/ read analog input 1 of slave 154

i . 154404 4 read analog output 4 of slave 154
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