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PID Design Center fur BORIS

Das PID Design Center fur das Blockorientierte Simulationssystem BORIS erweitert die
standardmaRig verfiigbaren Mdglichkeiten zum Entwurf von PID-Reglern betrachtlich.
Es stellt eine umfangreiche Weiterentwicklung des bewahrten T-Summen-Entwurfs-
moduls dar und ermdéglicht den wahlweise manuellen oder auch automatischen Entwurf
kontinuierlicher und zeitdiskreter PID-Regler anhand einer Vielzahl unterschiedlicher
Streckenapproximationen und Entwurfsverfahren. Dazu gehdren:
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Fir die Streckenanalyse und den Reglerentwurf reicht es aus, dem PID Design Center-Systemblock die
Streckenein- und -ausgangsgroRe zuzufihren. Beide GréRen koénnen dann innerhalb des
Entwurfsfensters vor dem Reglerentwurf auf einen frei wahlbaren Arbeitspunkt normiert und bei Bedarf
auf ein Zeitfenster beschrankt werden, sodass Signalvorverarbeitungen innerhalb der BORIS-
Systemstruktur entfallen kénnen. Die jeweils verwendete Einstellregel wird zur Kontrolle grafisch
formelmaRig angezeigt. Weitere Einstellregeln befinden sich in Vorbereitung.

Einige weitere Leistungsmerkmale des Moduls:
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o Optionaler Steuereingang zur Triggerung der Datenaufnahme

o Parallele Anzeige von Original- und normierten Daten

e Messcursor in allen Ansichten (z. B. zum manuellen Anlegen und
Ausmessen der Wendetangente oder der Dauerschwingung) —
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o Freie Wahl des betrachteten Zeitfensters ey shail
o Freie Wahl der Abtastzeit beim Entwurf zeitdiskreter Regler //F

e Drucken und Speichern von Ergebnissen

e Direktibernahme der PID-Parameter in BORIS-PID-Blocke tber
die Zwischenablage (ab WIinFACT 6)

¢ Umfangreiche Online-Hilfe und Online-Dokumentation
o Geeignet fur alle WinFACT-Versionen ab WinFACT 98

Eine Demo-Version des PID Design Centers ist verfiigbar. Die aktuellen
Preise entnehmen Sie bitte unseren Preislisten.




